Parametryczna skalaryzacja minimaksowa

Przyjmijmy ogélne sformutowanie problemu minimalizacji wielokryterial-
nej:
min {q;(x), ¢2(x), ..., qn(x) : x€ X}. (1)

Funkcja q = (q1, - - -, qm) przyporzadkowuje kazdemu wektorowi zmiennych
decyzyjnych x € X wektor ocen y = q(x), ktéry mierzy jako$¢ decyzji x
z punktu widzenia ustalonego ukltadu funkcji oceny (kryteriéw) qi, ..., Gm.

Wielokryterialnemu problemowi (1) odpowiada nastepujacy problem jed-
nokryterialny z parametryczna skalaryzacja maksyminowa:

min {.nilax (gi(x) —a;) @ x€ X} : (2)
gdzie a; dlai = 1,...,m to parametry okreslajgce poziomy aspiracji — prefe-

rowane wartosci kryteriéw. Problem (2) moze by¢ implementowany w postaci
nastepujacego zadania programowania liniowego (PL):

min 2
po. z2qgx) —a dai=1,...,m,
x € X,

gdzie z to dodatkowa nieograniczona zmienna reprezentujaca maksymalng
warto$¢ roznic ¢;(x) —a; dlat=1,...,m.



