Warszawa, 29 kwietnia 2013

Lista prac dyplomowych aktualnie realizowanych pod kierunkiem
prof. dr hab. Cezarego Zielinskiego

1. Ewa Lachowicz (praca inzynierska): Chwytanie obiektow o réznych ksztaltach za po-
mocq chwytaka trojpalczastego.

2. Szymon Piatek (praca magisterska): Planowanie dzialan robota z wykorzystaniem me-
tod sztucznej inteligencyi.

3. Dawid Kaczmarek (praca inzynierska): Zastosowanie stereowizji do lokalizacji obiek-
tow przeznaczonych do chwytania przez robota.

4. Pawel Piekaru$ (praca inzynierska): Wykorzystanie czujnika Kinect do wyznaczania
miejsca chwytu na obiekcie przeznaczonym do uchwycenia przez robota.

5. Artur Sleszynski (praca magisterska): Wykorzystanie oprogramowania OROCOS do
stworzenia uktadu sterowania robota IRp-6.



